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pppflnnelsens bakgrunn 

Foreliggende oppfinnelse vedr0rer et beyegelig ledd med 
flere stabile posisjoner egnet for bruk i et in0bel slik 
som en stol, og spesielt en lenestol. 

5 Kjent: teknlkk 

Fra tidligere teknikk er det kjent flere typer bevegelige 
ledd mellom et sete og en sokkel p& stoler, s^rlig p& kon- 
torstoler* Disse stolene har derimot som regel kun to ytre 
stabile posisjoner slik som sittestilling og hvilestilling. 
10 For a benytte disse stolene mellom de ytre posisjonene ma 
leddet som regel ISses ved hjelp av en hendel eller lignen- 
de anordning. Slike hendler er ofte vanskelige a finne el- 
ler a na ettersom de heist skal vasre lite fremtredende i 
forhold til stolens utseende. Nar .slike hendler er mer til- 
is gjengelige kommer de derimot lett i veien for brukeren og 
er mer utsatt for slitasje og brudd. 

Det finnes videre en rekke forskjellige lenestoler med ned- 
fellbar rygg. I disse stolene kan ofte ryggen legges ned 
ved a lerie seg bakover, og dreibare ledd eller skinner i 

20 forskjellige utf0relser benyttes for a rauliggj0re. bevegel- 
sen. For a gi mot stand mot denne bevegelsen benyttes for 
eksempel f riksjonselementer eller f jaerer. I denne typen 
stoler er det ogsS vanlig at f riksjonselementene kan lases 
eller at andre laseanordninger anvendes for A Ikse stolen i 

25 en valgt posisjon. I enkelte stoler beveges ogsi stolsetet 
som en funksjon av ryggbevegelsen^ slik som f remover og 
litt oppover* En ulempe med disse stoler er at man mk bruke 
krefter for a bevege stolryggen og/eller lase ryggen i en 
mellomposis jon. 

30 Det finnes ogsa stoler som kan beveges mellom flere stabile 
posisjoner ved hjelp av meier, tilnasrmet en gyngestol, men 
som best&r av rette segmenter som star i vinkel i forhold 
til hverandre. Brukeren kan derved bevege stolen mellom 
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faste posisjoner ved a endre sitt tyngdepunkt i forhold til 
segmentene. Problemet med denne l0sningen er at meiene blir 
store og omf angsrike og at det er mulig.i klemme for ekseia- 
' pel foten under meiene. Det er videre vanskelig a dempe be- 
5 vegelsene, og stolen vil ikke ga tilbake til en hvilken som 
heist utgangsposis jon. 

For a oppn^ en god hvileposis jon og god blodsirkulasjon har 
det vist sag gunstig a hvile bena relativt h0yt, slik som i 
h0yde med hjertet. Denne muligheten er begrenset ved de 
10 ovennevte stoler. 

Det eksisterer saledes et behov for et ledd til stol der 
stolsetet med rygg kan vippes til mer enn to stabile posi- 
sjoner i forhold til underlaget pa en enkel mate uten k 
matte benytte handler eller andre bet j eningsanordninger . 
15 Leddet b0r i tillegg vaere kompakt og robust og kunne til- 
passes brukeren^ og det b0r fortrinnsvis returnere til en 
utgangsposis jon nar stolen ikke er i.bruk* 

Kor'b om-bale av oppfxnnelsen 

Hensikten med foreliggende oppfinnelse er a tilveiebringe 
20 et ledd til stol som. l0ser ovenn.evte problemer og tilf reds- 
stiller de mangier de tidligere l0sninger har. 

Hensikten oppnas ved et bevegelig ledd, som definert i pa- 
tentkravene, som omfatter et bevegelig ledd til sitteinn- 
retning, spesielt en stol, for montering mellom et sete- 

25 organ av sitteinnretningen og en underst0ttelse for dette, 
omfattende i det minste to leddelementer som er innbyrdes 
begrenset dreibare mellom to endestillinger for a tillate 
en vippebevegelse av sitteinnretningen bevirket av bruker- 
ens vektforskyvning, saerpreget ved at det omfatter to ytre 

30 leddelementer som er dreibart forbundet med et midtre ledd- 
element, der dreieaksene mellom de to ytre leddelementene 
og det midtre leddelement er forskj0vet i forhold til hver- 
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andre i horisontalretningen, horved leddet kan innta en 
stabil dreiestilling mellom de to endestillingene. 

Qmtale av figurene 

Figur 1 viser et sideriss av et ledd i f0lge oppfinnelsen 
5 anvendt mellom en sokkel og et stolsete. 

Figur 2 viser et perspektivisk bilde av leddet i figur 1. 

Figur 3 viser leddet i figur 1 i 6n posisjon. 

Figur 4 viser leddet i figur 1 i en alternativ posisjon. 

Figur 5 viser leddet i figur 1 i en alternativ posisjon. 

10 Figur 6 viser et snitt f ra siden av leddet i figur 2 . 

Figur 7 viser et snitt fra siden av leddet i figur 3. 

Figur 8 viser et snitt fra siden av leddet i figur 4. 

Figur 9 viser et sideriss av en alternativ utf0relse av et 
ledd i f0lge oppfinnelsen anvendt mellom en sokkel og et 
15 stolsete. 

Figur 10 viser et perspektivisk bilde av leddet i figur 8. 

Figur 11 viser et snitt fra siden av leddet i figur 8 i en 
posisjon. 

Figur 12 viser leddet i figur 10 i en alternativ posisjon. 
20 Figur 13 viser leddet i figur 10 i en alternativ posisjon. 
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De'taljerl: beskrlvelse 

Oppfinnelsen vil na bli beskrevet i mer detalj ved utf0rel- 
seseksemplene under i sammenheng med, de ovennevte figurer. 
Eksempelene er ment a gi en bedre forstaelse av oppfinnelsen 
5 og er saledes ikke begrensende for dens omfang. 

I den f0lgende beskrivelse benyttes uttrykkene "'fremre" og 
''f orove:::'' om den retning brukeren ser mot nar han eller hun 
sitter med ryggen mot stolryggen pa normal mSte og uttryk- 
kene ''bakre'' og "bakover'' om den motsatte retning, med min- 
10 dre noe annet er oppgitt spesielt. 

Videre vil det med referanser til leddets vinkel menes vin- 
kelen mellom stblens sitteflate og underlaget, for eksempel 
gulvet. I de viste utf0relser tilsvarer dette vinkelen mel- 
lom den 0vre og nedre flate av det beskrevne ledd, men det- 
15 te beh0ver ikke v^re tilfellet ved andre utforminger av 
leddet . 

Utf 0relseseksempel A 

Som vist i figur 1 er leddet 1 i f0lge oppfinnelsen egnet 
som et bindeiedd mellom et stolsete 100 og en sokkel 200. 
20 Sokkelfoten 200 bestar ofte av en vertikal sokkelstang, som 
eventuelt kan vasre dreibar/svingbar, og en hovedsakelig ho- 
risontal sokkelfot som har et omfang som skal hindre at 
stolen velter ved bruk nar sokkelen ikke er fastmontert i 
underlaget . 

25 Leddet 1 er i denne utf0relse bygget opp som vist i figur 
2, nemlig av tre leddelementer 10, 20 og 30 som er leddfor- 
bundet via dreibare aksler 40 og 50. Hvert leddelement kan 
dreies mellom to ytterstillinger i forhold til hvert ledd- 
element det er forbundet med. 

30 Nar leddet 1 utgj0r et ledd mellom et stolsete 100 og en 
sokkel 200 som i figur 1, eller et annet fast element, vil 
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leddelementene benevnes som ''nedre leddelemenf 10, ''midtre 
leddeleinent'' 20 og "0vre leddelemenf 30. 

Det nedre leddelement 10 er i denne .utf0relse hovedsakelig 
parallelt med underlaget og vinkelrett pa en sokkelstang. 
5 Det nedre leddelement 10 vil vaere anordnet til sokkelen 200 
og er leddf orbundet til den nedre ende av midtre leddele- 
ment 20 via en horisontal dreibar aksel 40- Det midtre 
leddelement 20 er videre leddf orbundet i sin 0vre ende til 
0vre leddelement 30 via en horisontal aksel 50 som er pa- 
10 rallell med aksel 40. Det 0vre leddelement 30 vil v^re an- 
ordnet til stolsetet, pg er hovedsakelig parallelt med 
stolsetets sitteflate. Den 0vre flate av det 0vre leddele- 
ment 30 er derved egnet som festeflate til stolsetets un- 
derside . 

15 Leddet 1 kan innta tre stabile posisjoner avhengig av bru- 
kerens plassering av sitt tyngdepunkt i forhold til akslene 
20 og 40^ ved at leddelementene 10, 20, 30 samvirker som 
nevnt over . 

I figur 3 er leddet 1 vist i en utgangsposis jon der bruke- 
20 ren har sitt tyngdepunkt 300 plassert foran begge akslene 
40 og 50. Leddets 1 har da en vinkel a (mellom leddets 0vre 
flate 31 og underlaget, se fig. 6) , som kan vaere* enhver 
vinkel som er hensiktsmessig for den tiltenkte bruk, og er 
i dette tilfellet for eksempel ca. 8°, nar stolen skal bru- 
25 kes til ii sitte rett-opp-og-ned i. 

I figur 4 er leddet vist i en mellomposis jon, der brukerens 
tyngdepunkt 300 er plassert mellom de to akslene 40 og 50. 
Leddet 1 har da en vinkel P, som i dette tilfellet er st0r- 
re enn a, for eksempel ca. 18°. 

30 I figur 5 er leddet vist i en sluttposis jon der brukerens 
tyngdepunkt 300 er plassert bak begge akslene 40 og 50. 
Leddet har da en vinkel 9, somi dette tilfellet er st0rre 
enn bade a og p, for eksempel ca. 30°. 
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Leddet 1 er fortrinnsvis f jasrbelastet men dette er ikke 
n0dvendig. Fjasrbelastningen kan spenne leddet 1 forover mot 
sin utgangsposisjon slik at stolen gar tilbake til denne 
posisjon nar den ikke belastes av brukeren, Videre demper 
f jffirbelastningen bevegelsene i leddet 1 og gir jevne over- 
ganger mellom de ovennevte stabile posisjoner. Dette f0rer 
til en behagelig bevegelse og bedre sikkerhet mot at bra 
bevegelser hos brukeren- kan velte stolen. Fjaarbelastningen 
b0r generelt veere tilpasset forhold som brukernes vekt, 
stolsetets vekt, vinkelen mellom sitteflaten og stolryggen, 
samt stolsetets monteringsposis jon i forhold til leddet. 

Fjasrbelastningen av akslene 40 og 50 er i denne utf0relse 
tilveiebragt ved tors jonsf jaerer og er forsynt med mulighet 
for justering av f jaerene, som kan strammes eller slakkes 
for a tilpasses mer noyaktig til brukerens vekt. 

For a oppna den ovennevte samvirkning mellom leddelementene 
10^.20, 30 vises det til figur 6, der leddelementenes an- 
leggsf later og sperreelementer er vist. 

I figur 6 er leddet 1 i utgangsposisjonen slik som i figur 
3. I denne utf0relse er leddelementene designet slik at de 
ytre leddelementene 10 og 30 har sperreelementer henholds- 
vis 11 og 32 som rager inn i det midtre leddelement 20. 

Det utragende sperreelement 11 har en 0vre anleggsflate 12, 
eventuelt utstyrt med en rotas jonsstopper 13, som ligger an 
mot en samvirkende 0vre anleggsflate 21 pa den indre vegg 
av det midtre leddelement 20, som hindrer det midtre ledd- 
element 20 i videre bevegelse forover. Likeledes har det 
utragende sperreelement 32 en 0vre anleggsflate 33, eventu- 
elt utstyrt med en rotas jonsstopper 34, som ligger an mot 
en sammenh0rende 0vre anleggsflate 22 pa den 'indre vegg av 
det midtre leddelement 20, og som hindrer det 0vre leddele- 
ment 30 i videre bevegelse forover. 



Rotas jonsstopperne tjener til a dempe saininenst0tet av an- 
leggsflatene ved kontakt mellom disse og for a redusere 
sjenerende 1yd og kan for eksempel vsre ..laget av et poly- 
mentiateriale. Rotas jonsstopperne kan. vaere festet til enhver 
av de sammenh0rende anleggsflatene eller begge. 

Det nedre leddeleitient 10 kan vaere forsynt med deler til en 
f esteanordning^ slik som en f0ring 15, slik at leddet 1 kan 
festes til en eventuell sokkel. Likeledes kan det 0vre 
leddeleitient 30 v«re forsynt med en 0vre flate 31 forberedt 
for befestigelse til et stolsetei, for eksempel ved feste- 
bolter og/eller en skinneanordning. 

Akselen 50 bestar i denne utf0relse av et indre dreieele- 
ment 51 og et ytre dreieelement 52, innbyrdes forbundet ved 
hjelp av en tors jonsf jaer (ikke vist) pa i og for seg kjent 
mate, som er festet henholdsvis til det 0vre leddelement 30 
og det midtre leddelement 40, eller vice versa. Fj^rbelast- 
ning av aksel 50 kan eventuelt justeres ved en torsjonsarm 
53 som reguleres av et skrueorgan (ikke vist) gjennom til- 
passede apninger 54 og 37 henholdsvis i torsjonsarmen 53 og 
det 0vre leddelement 30. Likeledes best&r akselen 40 av et 
indre dreieelement 41 og et ytre dreieelement 42, innbyrdes 
forbundet ved hjelp av en tors jonsf jaer (ikke vist), hen- 
holdsvis festet til midtre leddelement 20 og nedre ledd- 
element 10, eller vice versa. Fjaerbelastning av aksel 40 
kan eventuelt justeres ved en torsjonsarm 43 som reguleres 
tilsvarende som nevnt over. 

3 

Det midtre leddelement 20 har eventuelt en forsterkende 
indre vegg 25 for a oppna tilstrekkelig stivhet og styrke 
i elementet . 

I figur 7 er leddet 1 i en stabil mellomposis jon . I denne 
posisjon har det nedre leddelement 10 og det midtre ledd- 
element 20 samme stilling i forhold til hverandre som i 
figur 4, ettersom brukerens tyngdepunkt ikke har over- 
skredet den bakre aksel 40. Derimot er det 0vre leddelement 
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30 dreid bakover slikat det utragende sperreelement 32 rued 
nedre anleggsflate 35, eventuelt utstyrt med en rotasjons- 
stopper 36^ . ligger an mot en sammenh0rende nedre anleggs- 
flate 26 p& den indre vegg avdet midtre leddelement 20, 
som hindrer det 0vre ' leddelement 30 i videre bevegelse bak- 
over. 

I figur 8 er leddet 1 i en sluttposisjon- I denne posisjon 
har det 0vre leddelement 30 og det midtre leddelement 20 
sarame stilling i forhold til hverandre som i figur 5, 
ettersom brukerens tyngdepiinkt fortsatt ligger bak aksel 
50. Derimot er det midtre leddelement 20 dreid bakover slik- 
at det utragende sperreelement 11 med nedre anleggsflate 14 
ligger an mot en sammenh0rende nedre anleggsflate 23 pi den 
indre side av det midtre leddelement 20, eventuelt utstyrt 
med en rotas jonsstopper 24, som hindrer det midtre leddele- 
ment 20 i videre bevegelse bakover. 

Utf 0relseseksempel B 

Figur 9 viser en alternativ utf0relse av et ledd 2 i f0lge 
oppfinnelsen som et bindeledd mellom et stolsete 100 og en 
sokkel 200. Leddet 2 fixngerer etter samme prinsipper som 
leddet 1 beskrevet over,, men leddelementene vil beveges i 
en annen rekkef0lge" enn i leddet 1 beskrevet tidligefe. 

Som det kan sees av figurene 9 og 10 har leddet 2 en Z-form 
som gj0r det meget kompakt ved at leddelementene 10, 20, og 
30 ligger hovedsakelig rett over hverandre i vertikal ret- 
ning. Saledes har dette ledd 2 et mindre omfang ved dreining 
i det horisontale plan nar det er montert pa en dreibar sok- 
kel enn det ovennevte ledd 1. 

I figur 11 er leddet 2 i en utgangsposis jon tilsvarende 
leddet 1 i figur 3 og 6. Leddet 2 har da en vinkel a, for 
eksempel ca. 8**. I denne utf0relse er det midtre leddele- 
ment 20 forhindret i videre bevegelse forover ved at dets 
utragende sperreelement 11, nedre anleggsflate 14, ligger 



an mot sainmenh0rende" nedre anleggsf late 23 pa den indre 
vegg av det midtre leddelement 20, som eventuelt er utstyrt 
mad en rotas jonsstopper 24 • Videre er det 0vre leddelement 
30 forhindret i videre bevegelse forpver ved at dets utra- 
gende sperreelement 32 med nedre anleggsflate 35 ligger an 
mot en sammenh0rende nedre anleggsflate 26 pa den indre 
vegg av det midtre leddelement 20, som eventuelt er utstyrt 
med en rotas jonsstopper 26. 

I figur 12 er leddet 2 i en mellomposis jon, tilsvarende 
leddet 1 i figur 4 og 7. Leddet 2 har da en vinkel p som i 
dette tilfellet er st0rre enn a, for eksempel ca. 18°. I 
denne posisjon har det 0vre leddelement 30 og det midtre 
leddelement 20 samme stilling i forhold til hverandre som i 
figur 11, ettersom brukerens tyngdepunkt ikke har over- 
skredet aksel 50 som na ligger bak aksel 40, til forskjell 
fra utf 0relseseksempel A. Det midtre leddelement 20 er 
derimot dreid bakover og er forhindret i videre bevegelse 
bakover ved at utragende sperreelement 11 med 0vre anleggs- 
flate 12, eventuelt utstyrt med en rotas jonsstopper 13, 
ligger an mot sammenh0rende 0vre anleggsflate 21 pk den 
indre vegg av det midtre leddelement 20. 

I figur 13 er leddet 1 i en sluttposis jon, tilsvarende led- 
det 1 i figur 5 og 8. Leddet har da en vinkel 9 som i dette 
tilfellet er st0rre en a og p, for eksempel ca- 30°. I 
denne posisjon er nedre leddelement 10 og det midtre ledd- 
element 20 i samme stilling i forhold til hverandre som i 
forrige figur 12, ettersom brukerens tyngdepunkt fortsatt 
ligger bak aksel 40. Det 0vre leddelement 30 er derimot 
dreid bakover og forhindres i videre bevegelse bakover ved 
at det utragende sperreelement 32 med 0vre anleggsflate 33 
ligger an mot en sammenh0rende 0vre anleggsflate 22 pa den 
indre side av det midtre leddelement 20, som eventuelt er 
utstyrt med en rotas jonsstopper 27. 
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I de ovennevte utf0relseseksempler A og B er avstanden og 
vinkelforholdet mellom akslene 40 og, 50 viktig for a oppna 
den tiltenkte virknirig av leddet. Den gunstigste utforming 
av leddet er avhengig av forhoid slik som stolsetets ut- 
forming, ryggvinkel, og setets vekt, samt brukerens vekt, 
og eventuelt begrensninger grunnet sokkelens utforming. 
Videre vil vinkel- og avstandsf orholdet pavirkes av eventu- 
ell f jaerbelastning samt hardheten av fjaaringen. I ovennevte 
utf 0relseseksempel B er for eksempel st0rrelsen av leddet 
typisk ca, 20x15x15 cm (h0yde x lengde x bredde) i en ut- 
gangsposis jon, som derved utgj0r et raeget kompakt ledd. 
Videre er avstanden mellom akslene (40, 50) eksempelvis 
typisk ca. 12 cm med en vinkel pa ca. 60^ mellom en linje 
gjennom akslene 40 og 50 og et horisontalt plan i en 
utgangsposis jon. Den horisontale avstanden mellom akslene 
(40, 50) kan eksempelvis v«re ca. 6-10 cm, men kan variere 
mye i forhoid til utformingen. Leddet kan tilvirkes i 
ethvert egnet materiale slik som i et metall, et plast 
materiale eller et komposittmateriale, fortrinnsvis et 
metall slik som stAl eller aluminium. 

Alternative utf0relser 

I de ovennevte utf0relser A og B er leddelementene 
konstruert slik at de ytre leddelementene 10 og 30 har 
sperreelementer henholdsvis 11 og 32, som rager inn i det 
midtre leddelement 20, men det motsatte er selvf0lgelig 
ogsa mulig. Det midtre element 20 kan saldes v^re forsynt 
med ett eller flere sperreelementer som enten rager inn i 
ett eller begge ytre leddelementer 10 og 30, med tilsvaren- 
de anleggsf later pa de indre vegger. Et sperreelement kan 
videre besta av flere utragende sperreelementer som samvir- 
ker med tilsvarende strukturer i motstaende ledd, noe som 
kan gi flere anleggsf later og muliggj0re et st0rre kontakt- 
areal. 
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I en alternativ utf0relser kan leddet 1 eller 2 inneha 
flere leddelementer og aksler for a innta flere mellomlig- 
gende stabile posisjoner. Videre kan de .stabile posisjoner 
tilpasses den tiltenkte bruk. I denne sammenheng kan for 
eksempel f jaarbelastningen i en eller flere av akslene snus 
for k oppnS andre utgangsposisjoner eller effekter. 

I et alternativ kan for eksempel utgangsposis jonen va3re den 
mellomliggende posisjon beskrevet tidligere, slik at leddet 
kan vippe forover eller bakover etter brukerens 0nske, noe 
som kan vare nyttig i en kontorstol. I denne forbindelse 
kan for eksempel den tillatte utslagsvinkel bakover va9re 
st0rre enn forover og en eventuell f jarbelastning kan vaere 
strammere forover enn bakover, eller vice versa. 

I et ytterligere alternativ kan leddets funks j on vaere a mu- 
liggj0re vipping av stolen forover i to eller flere stabile 
posisjoner, slik som i en arbeidsstol. Setet 100 kan da for 
eksempel vaere montert til leddet 1 eller 2 i motsatt ret- 
ning av det beskrevet tidligere. 

Videre kan leddet av foreliggende oppfinnelse benyttes til 
A oppna vipping av et m0bel i en annen retning enn forover 
eller bakover, slik som til siden eller en kombinasjon der- 
av, for k tilpasses m0belets bruksmuligheter. bette kan for 
eksempel oppnas ved at leddet kan inneha ikke-parallelle 
aksler, eller ved a benytte to eller flere ledd som er 
dreid i forhold til hverandre i det horisontale plan. 

Videre kan leddet i f0lge oppfinnelsen anvendes sammen med 
ethvert stolsete eller m0bel med enhver *utforming. En slik 
stol kan ogsa- vaere en stol uten ryggst0, som for eksempel 
en krakk, eller en stol der brukeren har en sittestilling 
som er underst0ttet bade ved kn«rne og baken. 

Fjasring kan eventuelt oppnas ved andre f jaertyper enn tor- 
sjonsf jaerer, som for eksempel springf jaerer, bladfjasrer el- 
ler annet elastisk materiale. 
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Fjaerbelastningen av dreieaksene (40^ 50) er som nevnt ikke 
n0dvendig^ men far st0rre betydning dersom den horisontale 
avstanden mellom dreieaksene (40/ 50) er liten. I en 
alternativ utf0relse kan dreieaksene. (40 ^ 50) sta hori- 
sontalt over hverandre, og en forskjell i fjaerbelastningen 
av de to dreieaksene (40 , 50) vil da kunne muliggj0re en 
stabil mellomliggende dreiestilling. 
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Pa-benticrav 

!• Bevegelig ledd (1) til sitteinnretning^ spesielt en 
stol/ for montering mellom et seteorgan (100) av sitte- 
innretningen og en under st0ttelse (200) for dette, omfat- 
tende i det minste to leddelementer (10^30) som er inn- 
byrdes begrenset dreibare mellom to endestillinger for Sl 
tillate en vippebevegelse av sitteinnretningen bevirket av 
brukerens vektforskyvning, 

karakterisert ved at det omf atter to ytre 
leddelementer (10^ 30) som er dreibart forbundet med et 
midtre leddelement (20), der dreieaksene (40, 50) mellom de 
to ytre leddelementene (10, 30) og det midtre leddelement 
(20) er forskj0vet i forhold til hverandre i horisontal- 
retningen, horved leddet (1) kan innta en stabil dreie- 
stilling mellom de to endestillingene . 

2. Bevegelig ledd (1) if0lge krav 1, 

karakterisert ved at det midtre ledd- 
elementet best&r av minst to leddelementer, horved leddet 
(1) kan innta flere stabile dreiestillinger mellom de to 
endestillingene • 

3. Bevegelig ledd (1) if0lge krav 1, 

karakterisert ved at den horisontale 
avstand mellom dreieaksene (40, 50) ligger i omradet ca. 5- 
15 cm, fortrinnsvis i omradet ca. 6-10 cm. 

4. Bevegelig ledd (1) if0lge et av kravene 1-3, 
karakterisert ved at dreiestillingene 
begrenses ved hjelp av innbyrdes samvirkende anleggsf later 
(12, 21; 14, 23; 33, 22; 35, 26) mellom leddene. 

5. Bevegelig ledd (1) if0lge krav 4, 

karakterisert ved at6nav eller begge de 
samvirkende anleggsf later (12, 21; 14, 23; 33, 22; 35, 26) 
er utstyrt med rotas jonsstoppere (13, 24, 34, 36) . 
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6. Bevegelig ledd (1) if0lge et av kravene 1-5, 
karakterisert ved at minst to av leddele- 
mentene (10, 20, 30) er f jasrbelastet i forhold til hver- 
andre . 

5 7. Bevegelig ledd (1) ifelge krav 6, 

karakterisert ved at f jaarbelastningen er 
tilveiebragt ved en tors jonsf jaer, springf jaer, bladf jasr 
eller annet elastisk materiale, fortrinnsvis ved en 
torsjonsf jaer, der f jaerbelastningen fortrinnsvis er 

10 regulerbar . 

8. Bevegelig ledd (1) if0lge et av de foregaende krav, 
karakterisert ved at minst to av ledd- 
elementene (10, 20, 30) kan lases i forhold til hverandre. 

9. Bevegelig ledd (1) til sitteinnretning, spesielt en 
15 stol, for montering mellom et seteorgan (100) av sitte- 

innretningen og en underst0ttelse (200) for dette, om- 
fattende i det minste to leddelementer (10,30) som er 
innbyrdes begrenset dreibare mot virkningen av en f jaer- 
belastning mellom to endestillinger for a tillate en 
20 vippebevegelse av sitteinnretningen bevirket av brukerens 
vektforskyvning, 

karakterisert ved at det omfatter to ytre 
leddelementer (10, 30) som er dreibart forbundet med et 
midtre leddelement (20), der dreieaksene (40, 50) mellom de 
25 - to ytre leddelementene (10, 30) og det midtre leddelement 
(20) har forskjellig f jasrbelastning i forhold til hver- 
andre^ horved leddet (1) kan innta en stabil dreiestilling 
mellom de to endestillingene. 

10. Stol omfattende et seteorgan (100), et understell (200) 
30 og et bevegelig ledd (1) som forbinder seteorganet (100) 

med understellet (200) , 

karakterisert ved at det bevegelige led 
(1) er utformet i henhold til et av de foregiende krav. 




SaxnxDendrag 



Foreliggende oppfinnelse vedr0rer et bevegelig ledd (1) til 
sitteinnretning^ spesielt en stol, for itiontering melloiti et 
seteorgan og en underst0ttelse/ omfattende i det minste to 
leddelementer (10^30) soiti er innbyrdes begrenset dreibare 
mellom to endestillinger for k tillate en vippebevegelse av 
sitteinnretningen bevirket av brukerens vektf orskyvning, 
som omfatter to ytre leddelementer (10, 30) som er dreibart 
forbundet med et midtre leddelement (20) der dreieaksene 
(40, 50) mellom de to ytre leddelement ene (10, 30) og det 
midtre leddelement (20) er forskj0vet i forhold til 
hverandre i horisontalretningen, horved leddet (1) kan 
innta en stabil dreiestilling mellom de to endestillingene . 
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